中国创新挑战赛（上海）暨第二届长三角国际创新挑战赛未对接高校需求回顾版 11.20第九期
一、创新挑战赛介绍
中国创新挑战赛是针对具体技术创新需求，通过“揭榜比拼” 方式，面向社会公开征集解决方案的创新众包服务活动。第四届中国创新挑战赛（上海）由科学技术部指导、科技部火炬中心、上海市科学技术委员会、上海市市场监督管理局、上海市教育委员会、上海科学院主办，全市12个区科技主管部门协办，国家技术转移东部中心承办。
中国创新挑战赛（上海）有助于解决企业发展瓶颈，引导企业开放式创新，探索“研发众包”新型项目组织模式，切实解决技术难题。今年上海市教委作为主办方之一全面参与挑战赛，鼓励各高校科研团队、老师“揭榜难题”，实现产学研融合，集众智、汇众力，促进技术供需对接。
此次大赛在总结往届的经验基础上，进一步规范赛事制度与流程，优化赛事平台功能，创新形式与理念，汇聚五大亮点。
☆亮点一 
聚焦上海，联动长三角，辐射全球
上海市12个区县全面发动
长三角三省一市协同发力
荷兰、法国、英国、美国、韩国、新加坡等公同参与
☆亮点二 
23个领域全面覆盖
涉及智能制造、生物医药、集成电路、人工智能等多个领域
☆亮点三 
特色专场赛
上海老字号、临港专场赛、法国创新专场赛
更有宝武集团、上海仪电、振华重工等大企业倾力参与
☆亮点四 
线上平台2.0火热来袭
三省一市数据互通
挑战赛需求对接全程线上化
技术需求与百万成果一键匹配
活动新闻一“网”打进
小程序随时掌握最新需求
☆亮点五 
名利双收
挑战赛风云榜等你来战，百万奖金等你来拿
宝武、仪电、建工、航翼、振华重工、TCL等大企业1500余项需求均已发布，面向国内外的企业、高校、科研院所和科研团队公开征集解决方案，寻求挑战者！
[image: 微信图片_20191021162039]
扫码下载
创新挑战赛小程序
2、 需求发布（按领域划分）
需求联系人：孙梅竹
联系方式：18862460140
（1） 电子信息
需求项目1
需求编号：SHPB*01808
需求名称：激光雷达和惯性导航定位融合系统	
需求详情：L4级自动驾驶以及工业AGV机器人，采用激光雷达融合惯性导航的方式来完成主要定位功能。
目前已采集激光雷达数据，并且通过仿真模拟与惯性导航数据的融合来开发定位算法。需要完成搭建激光雷达的载具（车辆），通过实际工况下的运行来验证和优化融合定位算法。升级现有硬件产品，完成支持激光雷达数据融合的组合定位系统。并且与RTK定位数据融合，通过环境感知判断，自主根据运行工况和环境来选择置信度高的传感器数据进行融合。研发出针对L4级自动驾驶运行工况和AGV运行工况的高精度定位系统。
需求企业：上海浅雪汽车电子有限公司

需求项目2
需求编号：SHPB*01819	
需求名称：车载毫米波雷达的等效全向辐射功率性能测试	
需求详情：车载毫米波雷达的等效全向辐射功率既是功率管理的评判依据，也是后端算法处理的数据基础，但是雷达的工作频率高，空间损耗大，对于接收机的频段覆盖和底噪都提出了很高的要求，测试难度较大。近期有毫米波雷达的研发企业向本中心新提出该参数的测试需求，目前尚无法解决。
测试对象：毫米波雷达
测试参数：等效全向辐射功率"
需求企业：上海机动车检测认证技术研究中心有限公司

需求项目3
需求编号：SHPB*01823	
需求名称：V2X（车联网）&ADAS联合仿真
需求详情：项目需求背景：智能驾驶发展得如火如荼，但固有属性造成的制约较多，其中之一就是测试领域的场景局限性与所需测试里程不足所造成的技术迭代问题，仿真测试以其高效、低成本、高柔性、强实时等特点成为相关领域技术开发所不可或缺的重要一环。智能与网联是无人驾驶发展的两条路线，最完美的情况是将智能与网联相结合，使无人驾驶的感知端更加全面地侦测道路及路测的相关信息，但就目前来说，由于相关技术制约，智能与网联的结合程度较低，并没有有效地将相关的仿真手段引入开发、产生增益。
项目已开展工作情况：目前公司具备智能驾驶与网联端的仿真测试能力，基于技术合作的优势具备多种工具软件的使用与二次开发能力，并通过项目本身积累了大量的实践经验，但目前并没有将智能与网联在模型在环、软件在环领域连通起来。
需求内容：ADAS仿真测试解决方案、相关涉及法规及成体系的场景库以及相关的测试用例库，V2X仿真测试能力（MIL及结合硬件），ADAS&V2X联合仿真解决方案；
需要达到的效果：ADAS仿真测试领域需要结合更多的在环传感器硬件，并包含足够数量的场景和测试用例，V2X仿真测试领域需要形成结合协议与硬件的闭环测试并能与ADAS仿真测试联调，在多个维度对相关算法进行测试和验证。
需求企业：上海捷谷新能源科技有限公司

需求项目4
需求编号：SHPB*01990	
需求名称：智能网联车辆场地测试综合管理平台	
需求详情：智能网联汽车与智慧交通技术及产业的快速发展，研发与验证中的测试需要有安全、高效且受控的智能网联车辆场地测试综合管理平台，主要针对智能网联车辆的试验场内的模拟测试，依据Euro NCAP及ISO标准体系中的测试工况，对智能网联车辆进行对应功能的测试。
该平台包含测试场景管理，测试试验管理以及测试监控管理三个主要功能模块。
测试场景管理要对试验场景的相关信息进行管理，包括不同测试要素信息进行选择设置，并通过仿真模拟确认要进行的测试场景。测试场景生成并仿真，系统生成场景配置文件，送入测试试验管理系统。
测试试验管理系统主要针对试验相关信息进行管理，包括场地（路径）、测试设备、试验方案设计、客户管理、试验结果处理以及实现对测试设备控制指令的下发。通过数据库层与测试监控系统进行数据交互，最终提取试验数据并给出试验报告。另外还需要对最终数据报告发布审批，协调设备、场地、试验人员的资源占用情况，评估合理的试验周期功能。
试验监控系统：主要针对具体试验过程的数据实时显示和数据保存，测试过程数据以及声音视频数据同步上传至数据中心进行显示及存储，对于以往的历史数据的进行回放及分析。
平台支持代码开放以及二次开发，以适应智能网联汽车日新月异的技术发展。
需求企业：	上海测迅汽车科技有限公司

需求项目5
需求编号：SHPB*01991	
需求名称：智能网联车辆集成式数据采集系统
需求详情：智能网联汽车与智慧交通技术及产业的快速发展，涉及前瞻、共性技术的研发和试验，需要综合软、硬件公共服务平台环境支持，包括大数据与云计算资源、车辆在环模拟、专用试验场和自动驾驶海量异构测试数据集等资源，以及在研发与验证中的方法与手段，实现在实验室环境下的全天候、全路况的无限场景快速测试，在仿真交通流环境下的安全、高效且受控的测试。
智能网联车辆集成式数据采集系统，主要要针对智能网联车辆在测试时工作状态的实时数据采集，根据采集的数据对各个功能模块进行匹配、标定及故障分析。要求同步采集及存储多种信号源数据，对于各种类型的输入信号，可以简单配置即可使用，具备在线数据处理、数学计算、滤波器、统计计算、实时曲线等功能。具备多种存储策略，流盘模式、触发存储或数据库存储。
需求企业：上海测迅汽车科技有限公司

需求项目6
需求编号：SHPB*01809
需求名称：智能驾驶APA算法训练及验证解决方案
需求详情：项目需求背景：智能驾驶发展得如火如荼，但固有属性造成的制约较多，特别是在场景的覆盖度方面，欠缺较多，而ADAS个别功能的算法迭代与测试更能聚焦特定领域，对于场景要素的提取与覆盖更具便利性和测试验证的实效性，其他的ADAS领域均有相关的法规标准，但在APA领域，相应的测试方法相对简单，且对动静态干扰因素并没有进行属性提取，而停车场场景又比较复杂，因此，针对APA所开发的场景库与测试用例对于量产APA算法的固化以及作为AVP的前期预研具有非常实际的意义。
项目已开展工作情况：目前公司相关ADAS测试能力初步建成，相关的APA算法测试与验证平台正在搭建，场景与测试用例同步进行。
需求内容：ADAS仿真测试解决方案、相关涉及法规及成体系的场景库以及相关的测试用例库，V2X仿真测试能力（MIL及结合硬件），ADAS&V2X联合仿真解决方案；需要达到的效果：不分类停车场场景动静态要素分类、归纳及提取再现的系统方法论 ，分类不同结构与尺寸的停车场场景，以及相关场景库文件、测试用例库，算法测评体系，在环测试硬件环境等。
需求企业：上海崴岚新能源汽车科技有限公司

需求项目7
需求编号：AHPB*01443
需求名称：阀门智能化控制方案
需求详情：目前国内阀门多是通过手轮控制，个别是气动和电动，但是在智能化控制，特别是智能芯片的控制方面需要取得突破。
需求企业：安徽省屯溪高压阀门有限公司

需求项目8
需求编号：SHPB*01467
需求名称：轨道交通隧道空间内预埋套筒的智能化研究
需求详情：隧道预埋槽轨是指在铁路的隧道建设中，为架设电缆、安装照明、信号等设备而在建设时就在其水泥浇筑中，预先埋入的卡轨。它具有施工方便，便于今后安装的特点，是广被采用的一种施工用预埋件。预埋槽道作为建筑结构构件已经被广泛使用，我们希望能够在现有基础上开发多种功能，特别是信息化，智能化的附属功能。希望能够有此方面技术及应用积累的企事业单位进行合作开发信息化，智能化应用。	
需求企业：上海睿中实业股份公司

需求项目9
需求编号：UNPB*01810
需求名称：分散性试验场试验信息管理系统
需求详情：公司现有冬季试验场分布在多处，且相距较远，各场地试验场运行信息不能实现实时、集中监管，需要建立信息管理手段，实现实时、高效、集中监管。目前正在筹备、调研建立一套试验信息远程管理系统，实现在公司总部就能进行实时监管、及指令处理。
需求企业：黑龙江红河谷汽车测试股份有限公司

需求项目10
需求编号：SHPB*02000	
需求名称：机器人方案合作
需求详情：寻求商用机器人项目合作，我们提供机器人本体解决方案，外观、结构、硬件、软件设计。
分拣配送机器人、迎宾讲解机器人、盘点机器人、安防巡逻机器人等。
针对各个行业进行机器人深入合作开发。
需求企业：上海瞳步智能科技有限公司

（2） 先进制造与自动化
需求项目1
需求编号：SHPB*03586	
需求名称：一种基于双目识别定位的手眼标定技术
需求详情：技术的基本功能要求：包括眼在手外和眼在手上两种方式，用于双目定位和机械臂的标定。
需求企业：上海点甜农业专业合作社

需求项目2
需求编号：SHPB*03587	
需求名称：一种适用于农业作业机械臂	
需求详情：一种适用于农业作业机械臂,成本和性能功能指标均低于现有制造工业机械手臂
功能性能指标：低速、低精度六轴（七轴）机械手臂
成本：低成本（现有工业机械手臂的1/4）
需求企业：上海点甜农业专业合作社

需求项目3
需求编号：SH1111	
需求名称：小型低剂量X光成像系统	
需求目前产品是采用探测器，尺寸为7cm X 10cm，成本太高。我们只需要1cm X 1cm大小，而且可以牺牲成像精度，通过镀膜的滤镜将X光转换成可见光，并通过普通摄像设备捕捉影像。	
需求企业：上海臻道软件技术有限公司

需求项目4
需求编号：SHUN*02077	
需求名称：后拉杆后撑管抗震钢丝优化改进	
需求详情：桥吊在总装时，由于目前后撑管和后拉杆抗震拉索的连接方式为左右侧两两相连，安装和拆卸总装钢丝绳时吊装钢丝绳会与抗震拉索发生碰触，导致抗震拉索松弛或断裂。
后拉杆抗震钢丝的安装调节，目前根据各项目总装方式有所不同，如使用浮吊总装，在地面部装时将后拉杆抗震钢丝先安装到位，待浮吊松钩后，会出现总装钢丝绳易荡在抗震钢丝上的情况，造成抗震钢丝受压变弯，后续还需大吊车对其进行整改。为避免高空作业，需要设计改进拉索联接方式。
需求企业：上海郁兔商务咨询有限公司

需求项目5
需求编号：SHPB*01807	
需求名称：高性价比大电流小型化直流继电器
需求详情：全域高效智能变扭电机能够在汽车全部行驶速度范围内保持高效运转，是世界范围内的创新产品，对提高电动汽车续驶里程具有重大意义。
按照智能变扭电机的特殊需求，进行专用大电流小型化直流继电器的研发生产和配套。	
需求企业：上海玛仕迪电气技术有限公司

需求项目6
需求编号：JSPB*03528		
需求名称：大型海上风电承载基础装备建造焊接技术
需求详情：1、要求计算出不同材质厚板的焊接参数（设计坡口型式、热变形量、应力处理以及焊接工艺参数，如预热温度，预热手段，保温措施，焊接速度，焊接温度等），并将其参数化、标准化。
2、焊接过程检测技术和设备，要求能跟踪并准确监测焊接过程的温度变化，并将结果进行反馈，根据反馈结果结合焊接参数进行实时调节。
3、焊接应力处理技术（非焊接应力后处理，而是通过改变焊接工艺方式（如装配组合，焊接次序等）来达到减少应力的效果）。
需求企业：南通泰胜蓝岛海洋工程有限公司

需求项目7
需求编号：JSPB*03529
需求名称：海上风电大型导管架和升压站的吊装技术
需求详情：	大型导管架和升压站的吊装技术：
1、二次受力时的损害控制技术。
2、恶劣的工况下能否拥有稳定性的控制技术。
功能性能指标：低速、低精度六轴（七轴）机械手臂。
成本：低成本（现有工业机械手臂的1/4）。
需求企业：南通泰胜蓝岛海洋工程有限公司

需求项目8
需求编号：JSPB*03530
需求名称：大型海上风电大直径超长管合拢平直控制技术
需求详情：大直径超长管桩的合拢及法兰装配平直控制技术。大型海上风电立柱100多米长，由若干2.5米的锥形筒节组成，需要一套装配合拢工艺，来保证他的平直度（当中装配精控，焊接变形控制等）。
需求企业：南通泰胜蓝岛海洋工程有限公司

需求项目9
需求编号：JS2820	
需求名称：液压打桩锤降噪减振的消音结构和具体技术方案	
需求内容：液压打桩锤降噪减振的消音结构和具体技术方案：冲击式打桩机具有冲击能量大、打桩效率高和施工方便的特点。冲击式打桩机主要有柴油打桩锤和液压打桩锤。柴油打桩锤是最为常用的桩工机械，存在有效能量转换率低，工作会产生强烈的打击噪音和大量的有害烟气和烟灰颗粒物；因此噪声和油烟污染是柴油锤无法解决的问题，液压打桩锤具有打桩效率高、无油烟污染的特点，能够实现大能量、高频次的打桩施工作业；但仍然存在巨大的冲击噪音。现距锤7米、高1.2米处噪声达115-130分贝，急需研发液压打桩锤降噪减振的具体技术手段和消音结构，使得距锤7米、高1.2米处噪声控制在85分贝以下。
需求企业：江苏巨威机械有限公司

需求项目10
需求编号：AHPB*01443
需求名称：阀门智能化控制方案
需求详情：目前国内阀门多是通过手轮控制，个别是气动和电动，但是在智能化控制，特别是智能芯片的控制方面需要取得突破。
需求企业：安徽省屯溪高压阀门有限公司
[bookmark: _GoBack]需求联系人：孙梅竹
联系方式：18862460140
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